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1. 가우스-조던 소거법의 원리



30

제3절 가우스-조던 소거법과 역행렬

2. 미지변수의 개수가 방정식 개수보다 많은 경우

 미지변수의 개수가 일차방정식의 개수보다 많은 경우에는 일반적
으로 수없이 많은 해가 존재

 일차방정식의 수가 미지변수의 수보다 적기 때문에 가우스-조던
소거법을 더 이상 적용하기는 어려움. 기저변수(basic variable)와
비기저변수(non-basic variable) 개념 이용.
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3. 역행렬의 도출

 AX=B의 해가 존재하는 경우 가우스-조던 소거법을 적용하면
InX=B’의 형태가 된다. AX가 InX로 변했다는 것은 곧 A-1에 AX를
곱해 준 결과로 해석할 수 있는데, 이는 다시 B’=A-1 B 임을 의미

B’= (A-1In) B

 행렬 A 옆에 In을 추가한 뒤 전체에 가우스-조던 소거법을
적용하여 A 를 In 으로 변환시키면 In 은 A-1이 됨
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3. 역행렬의 도출
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4. 추축연산법

 일반적으로 n x n행렬 A의 0이 아닌 원소 aij 에 대하여 추축연산을
하고자 할 때, aij 를 추축원소, i 행을 추축행이라 하고, j 열을 추축
열이라고 부르며 다음의 규칙에 따라 변환된다.
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