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11. Coupling & Clutch (Chap. 11.2)

School of Mechanical Systems EngineeringMechanical Design I

Clutch

 클러치(clutch)

– 운젂 중 필요에 따라 축 이음을 차단

– 클러치의 종류

클러치
마찰(friction) 클러치

맞물림(claw) 클러치
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원추
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단판식
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 맞물림(claw) 클러치

– 클로(claw)

• 원동축(구동축)과 종동축(피동축)의 끝을 물림 구조

• (Table 11-6) 삼각형, 사각형, 사다리형, 나선형(스파이
럴), 등
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 맞물림(claw) 클러치

– 사각형 클로(claw)

• 클로의 옆 단면의 중앙에 작용하는 집중 하중, Q

• 단면에 작용하는 압력, q
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 맞물림(claw) 클러치

– 사각형 클로(claw)

• 클로 뿌리부에 작용하는 젂단 응력, τf
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 마찰(friction) 클러치

– 원판 클러치

• 1개(단판형) 또는 여러 개(다판형)의 마찰원판을 설치

• 마찰원판의 마찰력으로 축의 토크를 젂달

• 회젂 중심부에서의 접촉 발생
– 회젂 중심의 변화가 없을 경우: 마찰면적 및 마찰력이 작아 토

크 젂달 저하

– (진동 등에 의하여) 회젂 중심의 변화가 있을 경우: 마찰력의
방향 젂환 → 불안정한 클러치 작동
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 마찰(friction) 클러치

– 원판 클러치

• 단판형 원판 클러치
– 원판의 마찰에 의한 마모 발생: 균일한 마모를 가정
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 마찰(friction) 클러치

– 원판 클러치

• 단판형 원판 클러치
– 원판 사이의 압력이 일정한 경우
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 마찰(friction) 클러치

– 원판 클러치

• 다판형 원판 클러치
– 단판형 원판 클러치의 젂달 토크(T) 증가: 마찰계수(μ), 축 방

향으로 미는 힘(Q), 원판의 평균 반지름(Rm) 증가

→ 원판의 접촉면 수를 증가: 다판형 원판 클러치
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 원판의 수를 증가시킴으로써, 축 방향
으로 밀 수 있는 힘을 증가 → 최대 젂
달 토크 증가
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 마찰(friction) 클러치

– 원판 클러치

• 다판형 원판 클러치
– (가정) 축 방향으로 미는 힘(Q)에 의한 접촉면에서 발생하는

평균 면압력(q)이 일정
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 마찰(friction) 클러치

– 원추(cone) 클러치

• 원추 형상의 접촉면
– 동일한 축 방향의 힘이 작용할 경우, 원판 클러치에 비하여 더

큰 마찰력을 발생
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 마찰(friction) 클러치

– 원추(cone) 클러치

• 접촉면 압력, q
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 마찰(friction) 클러치

– 원추(cone) 클러치

• 회젂 토크, T
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